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《“一网统飞”平台影像数据采集与
预处理要求》编制说明

1 工作简况

1.1 任务来源

根据深圳市低空经济产业协会团体标准立项通知，《“一网统飞”平

台影像数据采集与预处理要求》列入协会 2026 年度团体标准制修订计划，

于 2026 年 8 月 6 日正式立项。本标准由深圳市龙岗区大数据中心发起，

深圳市龙岗区数据集团有限公司、深圳市启创数智科技有限公司等牵头起

草，深圳市低空经济产业协会归口，针对政务无人机“一网统飞”平台业

务场景，解决 720°全景、图片、视频影像采集-处理-质检-平台接入无

统一团体标准的行业痛点，组织开展编制工作。

1.2 起草单位

本标准由深圳市龙岗区大数据中心、深圳市龙岗区数据集团有限公司、

深圳市启创数智科技有限公司、国家数据发展研究院、深圳国家高技术产

业创新中心（深圳发展改革研究院）、深圳市人工智能与机器人研究院、

深圳市湾东低空产业促进有限公司、深圳高度创新技术有限公司、深圳深

度致远数字科技有限公司、深圳市武测空间信息有限公司、广东特视能智

能科技有限公司、中电信无人科技有限公司、中国联合网络通信有限公司

深圳市分公司、中国移动通信集团广东有限公司深圳分公司、深圳市市政

设计研究院有限公司、深圳市新城市规划建筑设计股份有限公司、深圳美

团低空物流科技有限公司、深圳市华数智飞科技有限公司等单位共同参加。
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1.3 主要起草人

本标准主要起草人及其承担的主要工作如下：

序号 姓名 单位 主要职责

1 覃江荣 深圳市龙岗区大数据中心
统筹标准全流程研制，负责整体方

向把控与核心节点决策

2 罗名佳 深圳市龙岗区大数据中心
统筹标准研制工作的审核、进度把

控和质量把关

3 黄伟
深圳市龙岗区数据集团有

限公司

统筹标准研制全流程，负责巡检外

业、原始数据及元数据采集规范编

写及标准文稿总体审核把关

4 郑风
深圳市龙岗区数据集团有

限公司

统筹标准研制全流程，开展设备接

入、通信协议相关技术研究和条文

编写及标准文稿总体审核把关

5 胡幸
深圳市启创数智科技有限

公司

统筹标准研制任务安排，组织业务

调研、需求梳理，负责文稿审核

6 杨袖清
深圳市启创数智科技有限

公司

负责标准框架设计、草案撰写、调

研论证与条文编制；组织内部研

讨，支撑标准立项及意见征集

7 王威 国家数据发展研究院 参与标准的编写

8 冯玮娜 国家数据发展研究院 参与标准的编写

9 赵子怡 国家数据发展研究院 参与标准的编写

10 邓传祥
深圳市武测空间信息有限

公司
参与标准的编写
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11 古君豪
深圳市市政设计研究院有

限公司
参与标准的编写

12 周平
深圳深度致远数字科技有

限责任公司
参与标准的编写

13 黄文星
深圳高度创新技术有限公

司
参与标准的编写

1.4 主要工作过程

本标准主要工作过程如下：

1) 2026 年 3月- 6 月，开展政务无人机一网统飞业务调研，梳理相关法

律法规、政策文件及现行国标、行业规范等；

2) 2026 年 7-8 月，深圳市低空经济产业协会组织立项评估，经专家评审

通过后，正式批准立项；

3) 2026 年 9月 15 日，深圳市低空经济产业协会组织牵头单位及参编单

位召开标准编制启动会，同步组建标准起草工作组，针对标准草案开

展研讨，明确任务分工及编制计划；

4) 2026 年 9月 22 日，深圳市低空经济产业协会组织标准起草工作组召

开线上讨论会，进一步完善标准草案；

5) 2026 年 10 月 12 日，深圳市低空经济产业协会再次组织标准起草工作

组召开线上讨论会，针对各参编单位起草的标准内容、提出的意见建

议等逐条展开讨论，并根据讨论结果，修改标准草案；

6) 2026 年 10 月 22 日，标准起草工作组根据前期讨论等，修改形成标准

征求意见稿。

2 标准编制原则和确定标准主要技术内容的依据
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2.1 编制原则

以下为本标准编制过程中所遵循的原则：

1) 合规性原则：符合《中华人民共和国标准化法》《团体标准管理规定》，

遵守《无人驾驶航空器飞行管理暂行条例》等法规；本标准全部强制

性引用条款不低于对应现行强制性国家标准要求，强制性国标更新后

适时复审评估。

2) 市场需求导向：面向政务“一网统飞”平台实际业务，聚焦 720°全

景、图片、视频政务无人机影像业务；本标准不作为高精度测绘、倾

斜摄影成果判定依据，填补政务无人机全景类影像采集预处理团体标

准空白，避免与测绘类国标大量重复。

3) 技术先进、经济合理：立足现有设备成熟能力，兼顾自动化机库作业

与单兵作业两种模式；兼顾安全性、数据质量与政务业务成本，可指

导设备选型、任务规划、作业实施与成果移交。

4) 公平竞争原则：标准内容不存在排除、限制市场竞争，不设置排他性

条款，不指定特定品牌、供应商。

5) 格式规范：文本按照 GB/T1.1‑ 2020《标准化工作导则第 1部分：标

准化文件的结构和起草规则》编写。

2.2 编制依据

确定本标准主要技术内容的依据包括：

1) 法律规章：《中华人民共和国标准化法》《团体标准管理规定》（国

标委联〔2019〕1号）、《无人驾驶航空器飞行管理暂行条例》（国务
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院令 761 号）、《中华人民共和国数据安全法》《广东省政务领域无人

机应用管理办法（试行）》等；

2) 基础性标准：GB/T1.1‑ 2020《标准化工作导则第 1部分：标准化文件

的结构和起草规则》；

3) 引用技术标准：GB/T22239-2019、GB/T22240-2020、GB/T27919-2011、

GB/T36625.3-2021、GB/T39612-2020、GB42590-2023、GB46750-2025、

GB46761-2025、CH/T3005-2021；

4) 业务依据：一网统飞平台实际业务流程、政务无人机巡检、全景展示、

应急处置业务实践；航高计算公式参考 GB/T39612‑ 2020、CH/T3005‑

2021；附录 B为实践汇总的全景处理常见问题。

3 主要技术内容说明

1) 本标准由 10 个章节构成，以下为本标准各章节的简要说明：

第 1 章 范围：

界定标准适用对象为政务场景一网统飞平台 720°全景影像、图片、

视频采集、预处理、质检、平台接入；明确排除多角度实景三维、倾斜摄

影、高精度测绘成果生产，不覆盖音频采集；明确覆盖采集-初检-处理-

质检-移交，归档销毁存储按其他业务文件执行。指标确定依据是政务一

网统飞业务只做场景展示、巡查研判，一般不承担测绘成果生产职能，为

避免使用者混淆政务展示影像与测绘航测成果，专门划定边界。

第 2 章 规范性引用文件：

列出本标准直接引用的国家、行业标准，无人机安全、航摄、网络安

全相关；注日期引用用指定版本，不注日期引用采用最新有效版本，主要
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引用的标注有 GB/T22239-2019、GB/T22240-2020、GB/T27919-2011、

GB/T36625.3-2021、GB/T39612-2020、GB42590-2023、GB46750-2025、

GB46761-2025、CH/T3005-2021。

第 3 章 术语和定义：

1) 直接引用已有标准的术语：

无人驾驶航空器、机库、地面分辨率（GSD）：引用 GB42590- 2023、

GB/T39612- 2020 原有术语定义，仅做语境适配，未改变核心内涵。

2) 本标准新增业务专属术语及新增理由：

“一网统飞”平台：现有国家、行业标准无对应定义，用于统一明确

本标准的管控对象，厘清平台作为云端调度中枢的定位。

720°全景影像：现有航测标准主要针对正射影像、倾斜摄影，没有

针对无人机点位式水平 360°×垂直 180°全视角覆盖，等距柱状投影球

形全景的定义，该数据是一网统飞政务展示核心数据类型，因此新增。

影像数据：整合图片、视频、720°全景三类业务数据，统一标准内

的指代对象。

数据采集、数据处理：区分本标准政务业务下采集、预处理的边界，

区别测绘领域数据处理概念。

通用数据、政务数据：结合一网统飞业务，区分两类数据的安全管控

要求，为第 9 章数据安全管理提供术语基础，现有航摄标准没有政务/通

用数据划分，其中政务数据引用自《政务数据共享条例》（国令第 809

号）。

第 4 章 采集前准备：
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分为任务规划、设备要求、人员要求、空域申请报备四部分。

1) 任务规划：明确一网统飞线上任务受理要素；增加敏感区域前置评

估。

引用及参考来源：任务规划框架参考 CH/T3005- 2021 航摄任务设计

章节；航高计算公式完整引用 GB/T39612- 2020、CH/T3005- 2021；

2) 设 备 要 求 ： 强 制 符 合 GB42590- 2023 、 GB46750- 2025 、

GB46761- 2025；区分飞行作业平台、任务载荷；要求 RTK 定位、元

数据同步记录；一机一档台账管理。

引用及参考来源：无人机整机安全、实名登记全部采用三项强制性国

标；载荷标定、传感器校准参考 GB/T39612- 2020；

3) 人员要求：定义操作员资质及安全培训要求。

引用及参考来源：民航局无人机操作员执照要求；政务安全培训参考

《广东省政务领域无人机应用管理办法（试行）》。

4) 空域申请报备：落实 UOM 平台+一网统飞双报备；明确应急场景先

行升空后补报备流程。

引用及参考来源：《无人驾驶航空器飞行管理暂行条例》、《广东省

政务领域无人机应用管理办法（试行）》。

第 5 章 采集实施：

定义采集作业流程：环境检查、设备检查、参数检查、采集执行、数

据初检、缺陷补飞。

引用及参考来源：环境检查、设备检查的基础要求借鉴

CH/T3005- 2021、GB/T39612- 2020 航摄作业前检查；



— 8 —

①起降区域半径不小于 2.5m：来自外场作业安全实践，针对轻型无

人机普通作业场景；复杂环境需要扩大；

②外业现场初检、缺陷补飞闭环：为本标准新增业务流程，测绘标准

一般外业采集完成后回到室内质检，政务任务要求及时发现问题、现场补

飞，保障业务时效，同时要求平台标记外业闭环，适配一网统飞平台线上

管控模式。

第 6 章 影像数据处理：

确立处理五大基本原则：通用性、完整性、可追溯、质量可控、适度

处理；分别规定图片、720°全景、视频处理规则；明确政务全景成果必

须人工复核，处理日志留存上传平台；规定同一批次处理参数一致性。

引用及参考来源：没有直接对应的航摄标准处理规则，适度处理原则

参考 GB/T36625.3- 2021 智慧城市数据融合- 数据采集规范；

①适度处理，禁止篡改地物：政务影像用于巡查、取证，必须保证客

观真实，不能做修饰性篡改；

②政务数据人工复核：来自政务业务风险管控需求，防止拼接错误、

隐私问题流入业务系统；

③处理日志留存上传平台：满足一网统飞平台全流程可审计要求。

第 7 章 数据质量要求：

设置通用质量、图片、离线视频、实时视频流、720°全景影像质量

要求。

引用及参考来源：影像基础质量（曝光、失焦、拖影等瑕疵判定）参

考 CH/T3005- 2021 影像质量检查条款；
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①本标准质量合格判定不以测绘几何精度为核心，以“不影响目标识

别、业务研判”作为判定阈值，区别测绘标准；

②720°全景 360°水平、180°垂直全覆盖：全景产品业务定义，实

践中政务全景必须消除视觉死角；

③区分离线视频、实时视频流：一网统飞平台同时存储离线录像、接

收实时视频流，两类数据用途不同，分开制定指标；实时视频流水印、传

输延迟指标来自平台应急调度业务实践。

第 8 章 质量控制与检查：

规定检查记录质量、飞行质量、拼接质量、影像质量；明确不合格成

果判定情形；区分政务数据（人工复核）、通用数据（自动质检+抽验），

复核记录上传平台留存。

引用及参考来源：飞行质量检查项（重叠度、倾角、旋角）字段参考

CH/T3005- 2021；但不采用测绘标准的合格阈值，仅作为拼接可用性检查

项；

①不合格成果判定条件，结合一网统飞项目实际问题汇总；

②政务数据人工复核、通用数据自动+抽验：兼顾业务风险与作业效

率，高风险政务成果从严，通用数据提升效率。

第 9 章 安全管理：

分为作业安全、数据安全两部分；落实 GB/T22239- 2019 要求；提出

数据分类分级、采集- 传输- 处理- 存储- 事件处置全流程安全；政务数

据专网归集、误采集敏感数据销毁；本地与异地备份。
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引 用 及 参 考 来 源 ： 网 络 安 全 基 线 引 用 GB/T22239- 2019 、

GB/T22240- 2020；数据分类分级参考《数据安全法》、GB/T36625.3- 2021；

①政务数据依托政务专网归集：依据《广东省政务领域无人机应用管

理办法（试行）》政务数据传输管控；

②重要数据备份频率不宜低于每日一次：政务信息系统备份通用实践

经验；

③误采集敏感数据立即销毁，是低空政务航拍高频风险场景。

第 10 章 成果要求：

明确交付物清单（原始数据、处理成果、过程数据、元数据、报告）、

命名规则、移交销毁；线上归集为主，线下介质移交需要平台备案；设备

本地完成政务数据不可恢复销毁。

引用及参考来源：成果交付参考 CH/T3005- 2021 成果交付章节；线

下介质移交备案、本地销毁是政务数据安全管控新增要求；

指标确定依据：一网统飞平台线上归集的业务模式，同时考虑现场无

网络的特殊工况；机库本地政务数据销毁，防止设备端数据泄露风险。

附录 A（资料性）航高计算公式：

完整引用航摄标准的 GSD- 航高换算公式，复用成熟航摄理论，避免

重复推导，本标准仅用于政务业务估算，不用于测绘成果计算。

附录 B（资料性）常见全景数据处理问题示例

一网统飞试点项目全景处理问题汇总，用于作业人员现场自查的实操

参考。

2) 专利情况
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本标准不涉及必要专利。

4 与现行法律法规、强制性标准及相关标准的关系

技术指

标类型
本标准 GB/T39612- 2020 CH/T3005- 2021

适用业

务场景

政务 720°全景、图片、

视频；用于巡查、全貌展

示；不用于测绘成果生产

面向 DOM、DEM 等测

绘地理信息成果生

产

低空航摄测绘成果

飞行质量、影像质量

控制

航高计

算

采用同源公式，用于政务

业务 GSD 反算航高，不做

测绘精度约束

航高、航高差用于测

绘飞行质量控制

航高、航高差用于测

绘飞行质量控制

飞行质

量控制

引用重叠度、倾角、旋角

作为质量检查项，但不作

为测绘成果合格判定，重

点面向全景拼接可用性

严格航向、旁向重叠

度、倾角、旋角作为

测绘硬性指标

严格航向、旁向重叠

度、倾角、旋角作为

测绘硬性指标

影像处

理

主要为影像数据做适度

预处理；严禁篡改地物；

全景需人工复核

规定空三、正射纠正

等测绘全流程处理

航摄原始影像质量

检查，面向测绘输入

数据

成果判

定

以“业务可识别目标”为

合格判定；不判定测绘精

度

以地理几何精度、

DOM 成果精度判定

以航摄飞行质量、影

像质量作为航摄资

料合格判定

元数据
要求时间、位置、任务

ID 关联，服务平台溯源

POS 数据用于空三解

算测绘生产

POS 数据用于空三解

算测绘生产

综上，本标准不低于引用的强制性国家标准要求；与 GB/T39612‑

2020、CH/T3005‑ 2021 应用场景不同：后者是测绘生产标准，本标准面

向政务展示类影像，部分指标参考其技术方法，但成果判定逻辑为“满足

政务业务识别研判”，不作为测绘成果质量依据，不存在抵触冲突。
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网络安全部分：本标准传输、存储、备份要求遵循 GB/T22239- 2019、

GB/T22240- 2020 等级保护基本要求，不低于标准基线要求。

本标准不与现行国家产业政策抵触，标准化对象不属于《产业结构调

整指导目录》淘汰类。

5 重大分歧意见的处理经过和依据

本标准编制过程未出现重大分歧意见。

6 标准实施建议

6.1 实施方式

本团体标准由深圳市低空经济产业协会成员约定采用，或者供社会自

愿采用。不将缴费、培训、购买服务、取得指定机构检测结果等作为采用

本标准的不合理前置条件。不得依据本团体标准，以表彰、评奖、发文授

牌形式开展认定命名活动。

6.2 实施建议

1）标准宣贯。做好本标准的宣贯、培训。使相关单位、其他主管部

门、 企业、行业协会等对本标准有正确的、统一的理解，便于本标准的

实施。

2）实施评估。对标准的实施效果进行评估，同时积极关注无人驾驶

航空器一网统飞的迭代演进方向，对标准进行综合修订和完善，确保标准

的科学性、实用性和有效性。

7 其他应予说明的事项

本团体标准著作权归深圳市低空经济产业协会所有，已明确著作权处

置规则。
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